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ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА КОМПЬЮТЕРНОЙ ПРОГРАММЫ 

PC-CRASH 

Компьютерная программа PC-Crash– одна из самых распространённых 

и функциональных на сегодняшний день компьютерных программ для анализа 

и моделирования механизма дорожно-транспортных происшествий (ДТП), со-

здатель которой – фирма Dr. Steffan Datentechnik Ges.m.b.H(DSD). 

В программе PC-Crash нашли применение несколько различных моде-

лей расчёта столкновений: классическая модель удара, а также более совер-

шенные – силовая и сеточная модели столкновения. 

Важным преимуществом программы является возможность вести расчёт 

параметров движения в динамике – с учётом действительных параметров 

транспортных средств, окружающей среды и управляющих воздействий. 

Кроме того, в программе нашли применение и кинематические модули 

расчёта. Результаты моделирования, полученные при работе с программой PC-

Crash, могут быть представлены как текстовые файлы, содержащие исходные 

и расчётные данные, а также могут быть выведены на экран в виде диаграмм 

и таблиц.  

Для визуализации служат 2D анимация (вид сверху на рабочий стол) и 

3D анимация (пространственный вид). Кроме того, выполненное моделирова-

ние можно приложить к экспертному заключению в виде проектного файла. 

 

ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ ВОЗМОЖНОСТИ ПРОГРАММЫ PC-CRASH 

 база данных транспортных средств снабжена фотографиями внешнего вида, 

что позволяет более точно подобрать искомое транспортное средство. 
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 доступ через интернет к базе данных Recon Data, которая содержит фото-

графии транспортных средств и других объектов с масштабной линейкой, а 

также список crash-тестов DSD. 

  
 возможность использования масштабных изображений IbB DXF(опцио-

нально) и пространственных форм транспортных средств и других объектов. 

  
 возможность обработки и применения при моделировании сканированных 

пространственных поверхностей автотранспортных средств. 
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 возможность моделирования движения автотранспортных средств, обору-

дованных система активной безопасности (АСС). 

 
 возможность одновременного моделирования с участием до 32 транспорт-

ных средств. 

  моделирование движения одиночных автомобилей (в том числе – многоос-

ных) и автомобилей с прицепом (с поворотной или центральной осью, том 

числе – с эксцентрично расположенным сцепным устройством), или полу-

прицепом. 

 

 
 

 моделирование движения транспортных средств при перевозке подвижного 

(не закреплённого груза), либо при нарушении крепления груза. 
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  расчёт необходимого крепления перевозимого груза. 

 
 Расчёт нагрузок на оси транспортного средства. 

 
 

 

 модуль Crash3 для расчёта энергетического эквивалента повреждений EBS 

по величине деформации, с возможностью использования базы данных 

NHTSA; расчёт энергетического эквивалента повреждений EES при по-

мощи модуля Crash3. 
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 учёт распределение тормозных сил между осями автомобиля. 

 
 возможность моделирования движения транспортных средств с системой 

ABS (Antilock Braking System) и ESP (Electronic Stability Program). 

 возможность задания произвольных управляющих воздействий водителя 

(реагирование, торможение, ускорение, поворот рулевого колеса) как по-

следовательности фаз, в том числе – как функций времени. 

 
 учёт изменения геометрии подвески – поворота и перемещений отдельных 

колёс. 

 использование оптимизатора для определения параметров столкновения 

транспортных средств. 

 возможность задания до 5 промежуточных положений транспортных 

средств и траектории следов их колёс при использовании оптимизатора. 

 определение границ разброса исходных параметров при использовании мо-

делирования с применением метода «MonteCarlo». 

 применение метода отображения импульсов и момента импульсов при ис-

следовании столкновений. 

 расширенная трёхмерная классическая модель для исследования столкнове-

ний/ 

 автоматическая идентификация контакта транспортных средств и других 

объектов. 

 автоматизированный расчёт движения транспортных средств и других объ-

ектов после столкновений. 
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 обратный расчёт столкновений. 

  моделирование бокового переворота транспортных средств. 

 расчёт реального процесса разгона автомобилей с учётом характеристик 

двигателя и трансмиссии, а также сил сопротивления. 

 автоматический расчёт вторичных столкновений, в том числе – с примене-

нием силовой модели столкновения. 

 окно для бокового вида, с целью сравнения расположения повреждений по 

высоте. 

 применение сеточной (mesh) модели для анализа столкновений, с учётом ве-

личины деформаций и изменения жёсткости. 

 возможность применения двух моделей шин (линейная и нелинейная 

TMEASY). 

 расчёт относительной скорости движения на основе анализа следов колёс на 

боковой поверхности кузова другого транспортного средства. 

 расчёт параметров колеса. 

 возможность изменения изображения транспортного средства в процессе 

его движения. 

 расчёт положения солнца. 

 анимация наложений изображений транспортных средств. 

 анимация моделирования в плоскости (2D). 

 возможность задания локальных поверхностей трения или наклонных по-

верхностей. 

 возможность применения модуля MADYMO (опционально). 

Кинематика: 

 моделирование движения в кинематике (диаграммы расстояние, время, 

скорость, ускорение и т.д.). 

 расчёт движения в кинематике. 
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 обратный кинематический расчёт для определения скорости транспортного 

средства. 

 
 моделирование движения по заданной траектории. 

 расчёт технической возможности избежать ДТП. 

 дополнительные модули для кинематического расчёта движения вперёд или 

назад. 

 расчёт наезда на пешехода. 

 учёт кинематики рулевой системы сочленённых автобусов и подобных ав-

топоездов. 

 модуль дополнительных расчётов. 
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Динамика: 

 моделирование движения по заданной траектории. 

 моделирование движения АТС в критических ситуациях. 

 возможность моделирования движения в динамическом режиме в про-

странстве. 

 возможность использования при моделировании данных из простран-

ственного сканера (asc, xyz, rgb формат). 

 многомассовые системы: 

возможность применения многомассовых моделей для пешеходов, пасса-

жиров, а также двухколёсных транспортных средств. 
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 моделирование движения пассажиров в салоне транспортного средства. 

 

 

 
 моделирование движения транспортных средств при перевозке подвиж-

ного (не закреплённого груза), либо при нарушении крепления груза. 

 расширенные возможности интегрированной чертёжной программы: 

 создание элементарных и сложных графических изображений. 

 обработка битовых изображений (ВМР). 

 инструмент для создания элементов дороги (отрезок дороги, перекрёсток 

и т.д.). 

 инструмент для создания пространственных графических объектов (напри-

мер, дорог, придорожных канав, подъёмов, спусков, дефектов дорожного 

полотна и т.д.). 
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 трёхмерные графические изображения могут быть импортированы в фор-

мат DirectX, DXF и VRML(*.WRL), либо экспортированы из формата DXF 

и VRML(*.WRL) 

 возможность «вытягивания» плоской фигуры по вертикали, позволяющая 

создать контур интерьера салона. 

 генерация динамических линий видимости. 

 моделирование движения с визуализацией работы светофоров. 

 возможность применения масштабной сетки в виде треугольников или че-

тырёхугольников. 

Диаграммы и результаты моделирования: 

 результаты расчёта могут быть представлены как отдельный текстовый 

файл. 

 результаты расчёта могут быть представлены как диаграммы, с возможно-

стью определения моментных значений параметров. 

 возможностью экспорта диаграмм в формате DXF. 

 возможность включения диаграмм и окна результатов расчёта при создании 

анимации 2D. 

 представление результатов моделирования в окне 3D : возможность приме-

нить фиксированное или подвижное состояние точки наблюдения; генера-

ция анимации 3D, либо последовательности отдельных кадров. 

 возможность применения в анимации движущихся объектов (например, пе-

шеходов, людей на санках, роликовых коньках, передвигающих тележку, ко-

ляску и т.д., животных). 

Распечатка: 

 возможность индивидуально сконфигурировать форму и содержание от-

чёта моделирования. 

 протокол DDE для включения данных из PC-Crash во все программы 

Office. 


